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Figura D.3 – Órbita – Regime Transiente – Norma H∞. 

 

 

Figura D.4 – Força de Controle – Regime Transiente – Norma H∞. 

 

 

Figura D.5 – Órbita – Regime Permanente (1600rpm) – Controle Ótimo. 
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Figura D.6 – Força de Controle – Regime Permanente (1600rpm) – Controle Ótimo. 

 

 

Figura D.7 – Órbita – Regime Transiente – Controle Ótimo. 

  

 

Figura D.8 – Força de Controle – Regime Transiente – Controle Ótimo. 
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Figura D.9 – Órbita – Regime Permanente (1600rpm) – Lógica Fuzzy. 

 

 

Figura D.10 – Força de Controle – Regime Permanente (1600rpm) – Lógica Fuzzy. 

 

 

Figura D.11 – Órbita – Regime Transiente – Lógica Fuzzy. 
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Figura D.12 – Força de Controle – Regime Transiente – Lógica Fuzzy. 
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