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𝑉𝑐 = 𝜋∗𝑑∗𝑛1000𝑉𝑓 =  𝑓 ∗  𝑛
𝑉𝑒 = √𝑉𝑐2 + ( 𝑉𝑓1000)2

• d = diâmetro (mm) 

• f = avanço (mm/

• n = rotação (rpm) 

• Vc= velocidade de corte (m/min) 

• Ve = velocidade efetiva de corte (m/min) 

• Vf

𝐴 = 𝑓 ∗  𝑎𝑝
𝐿𝑓  =  𝑉𝑓  ∗  𝑡𝑐  =  𝑓 ∗  𝑛 ∗  𝑡𝑐 = 𝑓 ∗ 𝑡𝑐 ∗ 1000 ∗ 𝑉𝑐𝜋 ∗ 𝑑   
𝑄 =  𝐴 ∗  𝑉𝑐  =  𝑓 ∗  𝑎𝑝  ∗  𝑉𝑐



𝑉𝑟  =  𝐿𝑓  ∗  𝐴 =  𝑄 ∗  𝑡𝑐

• A = seção transversal de corte (mm²) 

• 

• d = diâmetro (mm) 

• 

• 

• n = rotação (rpm) 

• Q = taxa de remoção (mm³/min) 

• t

• V

• V



●

●

●

●





●



●

●

▪

▪

▪

▪

▪



●

de ser classificado como de “dois corpos” ou de 

“três corpos”. O desgaste de dois corpos ocorre quando partículas duras integradas a 



●

“envolve a transferência de material, no nível atômico, e é fortemente dependente da 

idos na zona de fluxo.” 

●

●

altas temperaturas e pressões na zona de corte, promovendo a “soldagem” entre o 
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https://pantheon.ufrj.br/handle/11422/18024
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