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preventiva baseada em condição (Obradović et al., 2023; Tarakci, 2015).

•

•



•

•

• –

• –

•

•

•



•

•

•



u(t) = γ. β. tβ−1

quando β > 1

com β < 1

com β = 1

no intervalo (t, t + Δt) é dada pela Eq. 

R(t) = e−[γ(t+∆t)β−γ.tβ

𝑁𝑞 𝑁 = ∑ 𝑁𝑞𝑘𝑞=1



γ = Nk. Tββ = N∑ ∑ ln TXiqNqi=1kq=1

acordo com o fator de forma: (i) para γ < 1, a taxa de falhas está em declínio, indicativo 

de mortalidade infantil; (ii) γ = 1 representa uma taxa de 

ocorrência de falhas aleatórias ou a fase de maturidade; e (iii) para γ > 1, a taxa de falhas 



MTTR = Tempo de paradaNúmero de paradas

𝑀𝑇𝐵𝐹 =  Tempo disponível + Tempo de paradaNúmero de paradas                                                    (6)



A(t) = MTBFMTBF + MTTR

• –

• –

• –

• –



–



• 

• 

• 





















•

•

•

•

•

•



•

•

•







•

•

•

•

•

•

•

•











– –

–

–



– –

–



–

Lee, Y., Ahuja, V., Hosangadi, A., Slipper, M., Mulvihill, L., Birkbeck, R., … & 



Obradović, D., Šperac, M., & Marenjak, S. (2023). 



Stapley, E., O’Keeffe, S., & Midgley, N. (2022). 




