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• Sensores da classe <tilt=: utilizados para obter dados de inclinação e vibração de maneira 
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uantidade suficiente de GPIO’s 
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biblioteca escolhida foi a < tockn.h=
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ý1 = āĀĀ�çãĀ �ÿ�āÿý ý2 = āĀĀ�çãĀ Ą�ÿÿýý3 = ý22 (āĀĀ�çãĀ ĀÿĂă ĀāĀÿÿă þþÿý)þþÿý = ÿýā�āĂĂă  þáý�þÿ
þ = ÿý 2 + Āý + ā

–

0 = ÿý12 + Āý1 + ā, þÿĀ ý1 = 0,ăÿāãĀ: ā = 0
þ = ÿý 2 + Āý

–

þ��� = ÿý32 + Āý3 (3)



0 = ÿý22 + Āý2 → ÿý2 + Ā → Ā =  2ÿý2 (4)

ÿ = þmaxx3 ∗ (x3 2 x2 ) (5)
Ā = 2þmaxx3 ∗ (x3 2 x2) (6)

þ = þmaxx3 ∗ (x3 2 x2 ) ∗ ý 2 2 ymax(x3 ∗ (x3 2 x2)) ∗ ý

þ = 2 þmaxx3 ∗ (x3 2 x2) ∗ ý 2 + ymax(x3 ∗ (x3 2 x2)) ∗ ý (7)

h = T0� ∗ ((�0� )��� 2 1)  (8)
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<estadoPreLancamento=



<estadoSubindo=

<estadoDescendo=

<estadoRecuperacao=

<estadoPouso=
uivo <launch = 
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realização de testes com lançamentos reais de baixa altitude (≤50 m), permitindo uma 
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